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Produktinformation
Fur den folgenden

Produkt: UGOT Robot

Typ: ERXwxyy
Erkldrung und geltende Normen
Hiermit erklart TJM Supplies B.V., dass der Funkgeratetyp UGOT Robot der Funkgerate-
richtlinie 2014/53/EU entspricht.

Zur Beurteilung der Einhaltung dieser Richtlinien und Verordnungen wurden folgende
Normen/Anforderungen herangezogen:

Sicherheit - Artikel 3.1(a) Radio - Artikel 3.2

EN IEC 62368-1:2020+A11:2020 ETSI EN 300 328 V2.2.2 (2019-07);
ETSI EN 301 893 V2.1.1 (2017-05);
ETSI EN 300 440 V2.2.1 (2018-07)

EMC - Artikel 3.1(b) Gesundheit - Arikel 3.1(a)

ETSI EN 301 489-1V2.2.3 (2019-11); EN IEC 62311:2020;

Draft ETSI EN 301 489-17 V3.2.6 (2023-06); EN 50665:2017

ETSI EN 301 489-3 V2.1.1 (2019-03);

EN 55032:2015+A11:2020; MSDS UN38.3

EN 55035:2017+A11:2020; MSDS Nr.: GDLK20230627MSDS02
EN IEC 61000-3-2:2019+A1:2021; Test report: GDLK20230627U02

EN 61000-3-3:2013+A2:20221

Den vollstandigen Text der Importeur
lIi:t-(l;(.)nform|tatserklarung finden Sie Urrer b TJM Supplies B.V.
' Adresse: Zompstraat 8

8102 HX Raalte

.‘- .
Niederlande
|F"|@

.L Email: info@tjmsupplies.nl
Website: www.tjmsupplies.nl
Telefon: +31 85-0402973
Gewerbenummer: 72016981
USt-IdNr.: NL858946439B01

tinyurl.com/2uzkerjv
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Bringing World's most innovative tech to European markets



UGOT BAUEN, VERBINDEN & CODIEREN

Die UGOT-Modelle kénnen mithilfe der VOLLSTANDIGE ANWEISUNGEN

Online 3D-Bauanleitung gebaut werden.

Sobald das Modell p m

erstellt ist, konnen Sie

mit dir Programmierung
mithilfe der kostenlosen ~ {®
Online ‘Blockcodierungs- i -
software’ uCode
beginnen. A\
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tinyurl.com/22s2fufa

SCHRITT 1

Gehen Sie auf die Seite mit 3D Bauanleitungen und klicken Sie auf das gewlinschte Modell,
um mit dem Bauen zu beginnen.

3D BAUANLEITUNG
ONLINE BROWSER T0OL SOFTWARE DOWNLOAD
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WINDOWS \\ MAC




Wahlen Sie unter
,Hardware” ,UGOT”

aus.

Texitook Al Transtormer Waorkshop Al Super Assistant Al Super Engineear Al Smart Lite
Klicken Sie dann auf Al Fantsey oo Al Futwre Communlty  Cute PetLittle E Al Magic Werld Al Amussement Park
das gewu nSChte M Od e“-; Smart World Future Town ukit Entry ulkit Advanced Emart Things Competition Modals

das die bauen mochten.

Al Space Exploration 2l City Guardian

Folgen Die

anschlieBend den
angezeigten
Bauanweisungen.

Wheeled & Leaged Robot

TIPPS

MCNUMM-RADER

Bitte beachten Sie bei der Montage das Dreieck
/. und Vierkant der McNumm-Rader. Auf
diese Weise kdnnen Sie sie an der richtigen Stelle
moniteren.

/. Linkes Rad - Drehung nach links

Rechtes Rad - Drehung nach rechts

FIX-CONNECTORS

Achten Sie bei der Montage auf das Dreieck /4.
und Viereck |7 der Fix Connectors. Auf diese
Weise kénnen Sie sie an der richtigen Stelle
montieren.

A, Linker Fix Connector

I Rechte Fix Connector

SERVO

Nachdem Sie das Servo platziert haben, drehen
Sie es so, dass die beiden Linien auf dem Servo
miteinander ausgerichtet sind.



Nachdem Sit mit dem Erstellen lhres

UG osRUNMIN CFUNDLEGENDE ANWEISUNGEN UGOT ROBOTER

beginnen: per Bluetooth \\ Updates \\ Und mehr

1. Klicken Sie rechts auf der Seite mit

der 3D-Bauanleitung auf C I .

2. Oder klicken Sie oben auf o dann
aufund anschlieBend auf

Klicken Sie dann auf ,,UGOT”, um mit der
programmierung zu beginnen.

ENGLISCH

tinyurlL.com/yjéwu562

SCHRITT 2

Verbinden Sie den Roboter mit Ihrem Computer, Laptop oder Tablet.

UGOT VERBINDEN
ONLINE BROWSER TOOL BFFNEN UCODELINK SOFTWARE*
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tinyurl.com/y9jcr3wé tinyurl.com/rhnvzzée

*Mit der uCodelLink Software kénnen Sie UGOT mit externen Geraten verbinden.

Offnen Sie in der Online Programmierumgebung das rechte Mend, sofern es nicht bereits
geoffnet ist, durch einen Klik auf = . Stellen Sie sicher, dass Sie ¢ und
Stage ausgewahlt haben und klicken Sie dan auf 2 .

AnschlieBend kénnen Sie aus drei Optionen zur Verbindung von UGOT wahlen: mit WLAN,
Hotspot und IP-Adresse.

Deaktivieren Sie den Hotspot, um eine Verbindung zu
. « . ) .:‘ Ihrer IP-Adresse herzustellen. Stellen Sie sicher, dass
UGOT im selben WLAN-Netzwerk ist wie Ihr gerat.



SCHRITT 3

Verwenden Sie das Programmiertool ,uCode” oder ,uPython”, um mit dem Codieren und
»,Maschinellen Lernen” zu beginnen und die Programme auf dem UGOT auszufihren.

PROGRAMMIERANLEITUNG
PROGRAMMIEREN MIT UCODE PROGRAMMIEREN MIT PYTHON
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FUR FORTGESCHRITTENE
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tinyurl.com/8wviddéf tinyurl.com/7w2ddtué
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Neben dem physischen Roboter umfasst das Al Kit auch umfangreiche Lehrmaterialien, die
speziell darauf ausgelegt sind, KI- und Robotik-Lehrmethoden in den Unterricht zu
integrieren. Diese Materialien unterstiitzen Lehrkrafte dabei, das Produkt direkt im
Unterricht einzusetzen und ermdglichen so einen schnellen Einstieg in die Entwicklung
wichtiger digitaler Kompetenzen der Schilerinnen und Schiler in den Bereichen Ki,
Programmierung und Robotik.

Die Unterrichtsmaterialien basieren auf realistischen Szenarien, in denen die Schiler
KI-Technologien wie Spracherkennung und maschinelles Sehen zur Lésung von Problemen
einsetzen. Dies hilft den Schilern nicht nur dabei, ihre Problemlésungskompetenz zu
entwickeln, sondern stimuliert auch ihr Verantwortungsbewusstsein, da sie lernen, wie sie Kl
nutzen kénnen, um ihre Umwelt und die Gesellschaft als Ganzes zu verbessern. Dies steht im
Zusammenhang mit den Fahigkeiten des 21. Jahrhunderts, darunter “Computational
Thinking”, Problemlésung und digitale Kompetenz.

UNTERRICHTSMATERIALIEN

Al SPACE EXPLORATION KIT
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tinyurl.com/m26ppjra

Al CITY GUARDIAN KIT
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tinyurl.com/yvrm96nh




TECHNISCHE SPEZIFIKATIONEN

Steuereinheit
Betriebsspannung:
Arbeitsstrom:
Mikrofone:
Lautsprecher:
Bildschirm:
Gyroskop:

Arbeitskapazitat
Prozessor:

NPU:

Speicher:
Flash-Speicher:
Bluetooth:

WLAN:

Materialteile: ABS und PC-ABS-Kunststoff
Teile: 58

Aufbau: Einfaches Klicksystem
Bauzeit: +/- 10-15 Minuten pro Modell

10,8V DC

200 mA

3 digitale Mikrofone

1 Watt

2,4 Zoll LCD-Touchscreen
3-Achsen-Beschleunigungsmesser
3-Achsen-Magnetometer
3-Achsen-Gyroskop

Cortex-A55x 4

1 TOPS

32GB

4GB

5.0

2,4 GHz (802.11 b/g/n)
5 GHz (802.11 a/n/ac)




Schnittstellen

USB-Anschlisse: USB 2.0 und USB 3.0 (ftir Kameramodul)
UBT-Ports: 6 UBT-Ports fiir Aktoren und Sensoranschluss
Typ-C-Anschluss: FUr manuelle Firmware-Updates
9-Pin-Anschluss: Zum Anschluss der Batterie

Open-Source-Schnittstelle: GPIO zum Anschluss von Open-Source-Sensoren

Batterie

Typ: Lithium-Polymer-Akku
Kapazitat: 2600 mAh
Akkulaufzeit: 2,5 Stunden pro Ladung

Getriebemotoren (4x) Servomotoren (4x)
Betriebsspannung: 9,6 -14,4V Betriebsspannung: 9,6 -14,4V
Max. Drehzahl: > 360 Umdrehungen Genauigkeit: 1° (ohne Last)
pro Minute 2° (mit Steuer)
Max. Drehmoment: Ca. 2,0 kgf.cm Max. Drehzahl: > 60 Umdrehungen
Komm.-Schnittstelle: UBT Port pro Minute
r— Max. Drehmoment: Ca. 13,0 kgf.cm

m Winkelbereich: 0° - 360°

Abstandssensor (1x)

Betriebsspannung: 5V
Erfassungsbereich: 4-200cm
Komm.-Schnittstelle: Benutzerdefiniertes UBT
Frequenzbereich: 940 nm

Kameramodul (1x)
Betriebsspannung: 5V
Sichtfeld: 106°
Pixel: 1M
Komm. Schnittstelle: USB-C

Bluetooth-Controller (1x)

Frequenzbereich: 2,400 - 2,4835 GHz
Funkfrequenz-Sendeleistung: Max. Sendeleistung 4dBm
Maximale Kontrolldistanz: 10 Meter in offenen Umgebungen

Bluetooth-Version: Bluetooth 4.0



CODIERUNGSBEISPIELE UBTECH KI-SCHULUNGSZENTRUM

ENGLISCH \\ KONTO-
ERSTELLUNG ERFORDERLICH

tinyurl.com/8kp3wjvv

UGOT APP
ANDROID

ERSTELLUNG ERFORDERLICH
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ENGLISCH \\ KONTO-
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CHATGPT-INTEGRATION

0]
A

78

tinyurlL.com/58m4pé62h

ENGLISCH







TJIMGCUPPLIES
UBTCECH

EDUCATION

TJM Supplies B.V. © 2025. Alle Rechte vorbehalten.
UGOT ist eine Marke von UBTech Robotics Corp LTD.
Kein Teil dieser Veréffentlichung darf ohne die Genehmigung
des Herausgebers kopiert und/oder verbreitet werden.



